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ピッチチェンジャー

ワークの多数個搬送などでピッチを変更する場合がありま
す。今までは装置仕様に合わせ都度自作するために、大き
な時間と労力をかけていました。
MEGは長年培われたカム技術をベースに、自在にピッチ
を変えられる汎用ユニットを開発しました。小型・シンプ
ルな機構で高速作業も実現し、長期に亘り安定した動作を
繰り返します。
PCSピッチチェンジャーを是非、貴社の設備にご採用くだ
さい。

エアシリンダ駆動などによる機構を都度、設
計製作していた。

単純な２点間のピッチ変更で、複数の溝付プ
レートをエアシリンダで上下させ、溝に沿っ
てスライドプレートを開閉させる。

今までは・・・

入力軸を回せば、内蔵のカムが回転してスラ
イダを等ピッチで移動させることができ、任
意の位置でご使用いただけます。

これからは
標準化されたメリットたくさんの
MEGピッチチェンジャーをご利用ください。 
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ワークのピッチ変更作業に簡単便利なユニットです

写真はPCS08040F4
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■ 本体横幅40・70・100ｍｍの３サイズ
本体長さ S（ショート）・L（ロング）をベースにスライダ連数 2・3・4・5・6・7・8・9の各 8機種を用意しました。

■ ℓ寸　S：80mm
　　　　 L：120mm

■ 連数　S：2・3・4・5
L：6・7・8・9

（本体幅）
40mm

ℓ

■ コンパクト＆軽量
本体幅40mmサイズは手に
載る極小!!（右写真）
最小ピッチ８mmからお使
い戴けます。

本体幅70ｍｍは、幅70×高56×全長200mm～。
製品質量はわずか1.6kg～で軽量コンパクトな
システムを実現します。

本体幅100ｍｍは、1スライダ当たりの搬送
重量が最大1kg。□42ピックアップユニットの
取付が可能です。

■ 高速
入力軸を360°以内で往復制御するだけの動作が
高速移動を実現します。

■ モータオプション
αSTEP　AZタイプを選べます。
カップリングで接続する構造です。

■ フレキシブルストローク
入力軸を回せば、スライダは常に同じピッチで開閉
します。
パルス制御モータをお使いになればポイントの位置
調整が簡単にでき、多点使用が可能です。

■ 使用事例

MEGのピックアップユニットをヘッドに搭載して
高速高精度な搬送ができます。
取り付けの詳細はお問い合わせください。
※HPにデモ映像あります。

■ ℓ寸　S：340mm
L：450mm

■ 連数　S：2・3・4・5
L：6・7・8・9

（本体幅）
100mm

ℓ

■ ℓ寸　S：200mm
L：260mm

■ 連数　S：2・3・4・5
L：6・7・8・9

（本体幅）
70mm

ℓ
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ピッチチェンジャー

本体幅40mmサイズ   PCS08040 ・ PCS12040

製品記号の読み方

●最小ピッチ8ｍｍの、手のひらに載る極小サイズ !!

●駆動源は装置に合わせて選定していただくこと
　が可能です。

●モータオプションはオリエンタルモーター㈱の
　αSTEP AZ（DC電源タイプ）を用意しています。

■バリエーション

■製品質量

モデルNo.

PCS12040

PCS08040

モータ無し

αSTEP AZ 付

2

○

0.23

0.42

3

○

0.23

0.42

4

○

0.24

0.43

6

○

0.31

0.5

7

○

0.31

0.5

8

○

0.32

0.51

9

○

0.33

0.52

5

○

0.25

0.44

（kg）

連数

本体長さ
080：80mm
120：120mm
XV：特殊

本体幅
40：40mm

動作仕様
F：フリーストローク
T：特殊

モータ
無記号：なし
MO：モータ付
MT：特殊

※

連数
2：2連
3：3〃

 n：特殊

4：4〃
5：5〃
6：6〃
7：7〃
8：8〃
9：9〃

※
※ ※

PCS 120　40 F 8 MO Z24AK

モータ記号
Z24AK：AZM24AK（注1）

注1.αSTEP AZ  DC入力用モータ
オリエンタルモーター㈱

型式例　PCS12040F8-MOZ24AK

※本体長さ・動作仕様・連数・モータなどのカスタムをご希望の際はお問い合わせください。

基本型式
スライダ連数
ピッチ〔使用領域〕

PCS12040
13

7.３～8.１mm

＜カスタム事例＞
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■基本仕様

※上記以外のカスタム仕様については、お問い合わせください。

2 3 4 5 6 7 8 9

PCS08040 PCS12040

8～56 8～28 8～18 8～14 8～18 8～15 8～13 8～11

基本型式

スライダ連数

ピッチ［使用領域］ （mm）

位置繰返精度 （mm）

スライダピッチ精度 （mm）

スライダ高さバラツキ （mm）

駆動方式

±0.025

±0.05

±0.1（基準寸法に対して）

外部入力　（オプションでモータ用意）

最大使用頻度

周囲温度

潤滑

120cpm（最大）

10～40℃

コスモグリス　ダイナマックスEP

※取付姿勢が図と90°変わる場合は、グラフ数値の半分を目安
　にしてください。
※オーバハング量が大きくなる場合は、外部的な補助ガイドを
　ご検討ください。

※1スライダ当たりの可搬質量です。
※送り時間は開→閉または閉→開の時間です。
※使用範囲の「固定」は製品自体を移動させない場合を示し
　ます。
※質量オーバでの使用はトラブルの原因となりますので、仕
　様範囲を超えないでください。
※水平軸で使用する場合の能力表です。上下軸には使用でき
　ません。

■送り時間と可搬質量

０．２ ０．４ ０．６

１００

２００

送り時間（ｓｅｃ）

５０

１５０

０

 

 

可搬
質量

（ｇ
）

■オーバハング 

０
  

天

地 ヘ
ッド

Ｈ ＬＨ Ｌ

※軸は追加工しないでください。
※入力軸の丸軸部をセットネジで固定する場合は、
　丸軸部とネジの間に押し子を入れてください。
※入力軸へスラスト荷重を与えないでください。

（駆動機器取付用）
４－Ｍ２.６

スライダ

（両側）
入力軸

●スライダ移動終端（メカエンド）は使用しないでください。
●スライダ同士が押し付け合う使い方はしないでください。
●メカストッパ（干渉防止用）を取り付ける場合は、入力軸
　または駆動機器側に設けてください。
●モータ推力による押え付け動作はさせないでください。
　早期故障の原因になります。

■外部入力（標準）
入力軸径(mm)

推奨モータトルク 0.055N・ｍ～

φ6ｈ8

L

H

ヘ
ッ
ド
質
量
（
ｇ
）

距離（ｍｍ）

2 0 0

1 5 0

1 0 0

5 0

6０ 8０4０2０
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ピッチチェンジャーピッチチェンジャー

●駆動源は装置に合わせて選定して戴くことが可能です。

●モータ付オプションはオリエンタルモーター㈱の
　αSTEP AZ（DC電源タイプ）を用意しています。

本体幅70mmサイズ   PCS20070 ・ PCS26070

製品記号の読み方

本体長さ
200：200mm
260：260mm

本体幅
70：70mm

動作仕様
F：フリーストローク
T：特殊

モータ記号
Z48AK：AZM48AK（注1）

注1.αSTEP AZ  DC入力用モータ
オリエンタルモーター㈱

型式例　PCS26070F8-MOZ48AK

連数
2：2連
3：3〃

n：特殊

4：4〃
5：5〃
6：6〃
7：7〃
8：8〃
9：9〃

PCS 260 70 F 8 MO Z48AK

モータ
無記号：なし
MO：モータ付
MT：特殊XV：特殊

※

※
※ ※

※本体長さ・動作仕様・連数・モータなどのカスタムをご希望の際はお問い合わせください。

＜カスタム事例＞

本体長さ
スライダ連数
ピッチ変更量

連結 390mm
6（中央1個固定）

37mm

■バリエーション

■製品質量

モデルNo.

PCS26070

PCS20070

モータ無し

αSTEP AZ 付

2

○

1.6

2.3

3

○

1.6

2.4

4

○

1.7

2.4

6

○

2.0

2.7

7

○

2.0

2.7

8

○

2.0

2.8

9

○

2.1

2.8

5

○

1.7

2.4

（kg）

連数
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※取付姿勢が図と90°変わる場合は、グラフ数値の半分を目安
　にしてください。
※オーバハング量が大きくなる場合は、外部的な補助ガイドを
　ご検討ください。

※上記以外のカスタム仕様については、お問い合わせください。

■基本仕様

2 3 4 5 6 7 8 9

PCS20070 PCS26070

20～150 20～76 20～3820～50 20～40 20～35 20～30 20～26

基本型式

スライダ連数

ピッチ［使用領域］ （mm）

位置繰返精度 （mm）

スライダピッチ精度 （mm）

スライダ高さバラツキ （mm）

駆動方式

最大使用頻度

周囲温度

潤滑

±0.025

±0.05

±0.1（基準寸法に対して）

外部入力　（オプションでモータ用意）

100cpm（最大）

10～40℃

コスモグリス　ダイナマックスEP

※1スライダ当たりの可搬質量です。
※送り時間は開→閉または閉→開の時間です。
※使用範囲の「固定」は製品自体を移動させない場合です。
※質量オーバでの使用はトラブルの原因となりますので、仕
　様範囲を超えないでください。
※水平軸で使用する場合の能力表です。上下軸には使用でき
　ません。

■送り時間と可搬質量

０．２ ０．４ ０．６

２００

４００

可搬
質量

（ｇ
）

送り時間（ｓｅｃ）

１００

３００

５００

０

 

 

■オーバハング 

２０

２００

ヘ
ッ
ド
質
量
（
ｇ
）

距離（ｍｍ）

１００

３００

０ ４０ ６０ ８０ １００

４００

５００

 

 

L　　　　　

L　　　　　

H　　　　
H　　　　 ヘ

ッド
天

地

※軸は追加工しないでください。
※入力軸の丸軸部をセットネジで固定する場合は、
　丸軸部とネジの間に押し子を入れてください。
※入力軸へスラスト荷重を与えないでください。

●スライダ移動終端（メカエンド）は使用しないでください。
●スライダ同士が押し付け合う使い方はしないでください。
●メカストッパ（干渉防止用）を取り付ける場合は、入力軸
　または駆動機器側に設けてください。
●モータ推力による押え付け動作はさせないでください。
　早期故障の原因になります。

（駆動機器取付用）
4－Ｍ4

スライダ

（両側）
入力軸

入力軸径(mm)

推奨モータトルク 0.6N・ｍ～

φ10ｈ8

■外部入力（標準）

L

H
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ピッチチェンジャー

本体幅100mmサイズ   PCS340100 ・ PCS450100

製品記号の読み方

●駆動源は装置に合わせて選定していただくことが可能です。

●モータオプションはオリエンタルモーター㈱の
　αSTEP AZ（DC電源タイプ）を用意しています。

■バリエーション

■製品質量

モデルNo.

PCS450100

PCS340100

モータ無し

αSTEP AZ 付

2

○

4.9

6.9

3

○

5.2

6.8

4

○

5.4

7.1

6

○

7.2

8.8

7

○

7.5

9.0

8

○

7.7

9.3

9

○

8.0

9.6

5

○

5.7

7.4

（kg）

連数

本体長さ
340：340mm
450：450mm

本体幅
100：100mm

動作仕様
F：フリーストローク
T：特殊

モータ
無記号：なし
DM：モータ直結

※

連数
2：2連
3：3〃

n：特殊

4：4〃
5：5〃
6：6〃
7：7〃
8：8〃
9：9〃

PCS 450 100 F DM Z69AK6

モータ記号
Z69AK：AZM69AK（注1）

注1.αSTEP AZ  DC入力用モータ
オリエンタルモーター㈱

型式例　PCS450100F6-DMZ69AK

※本体長さ・動作仕様・連数などのカスタムをご希望の際はお問い合わせください。

XV：特殊
※

※

＜カスタム事例＞

本体長さ
スライダ連数
ピッチ変更量

連結 640mm
8（中央1個固定）

43mm



ヘ
ッド

8

※取付姿勢が図と90°変わる場合は、グラフ数値の半分を目安
　にしてください。
※オーバハング量が大きくなる場合は、外部的な補助ガイドを
　ご検討ください。

※1スライダ当たりの可搬質量です。
※送り時間は開→閉または閉→開の時間です。
※使用範囲の「固定」は製品自体を移動させない場合です。
　移動させる場合は、お問い合わせください。
※質量オーバでの使用はトラブルの原因となりますので、
　仕様範囲を超えないでください。
※水平軸で使用する場合の能力表です。上下軸には使用で
　きません。

■送り時間と可搬質量 ■オーバハング 

※軸は追加工しないでください。
※入力軸の丸軸部をセットネジで固定する場合は、
　丸軸部とネジの間に押し子を入れてください。
※入力軸へスラスト荷重を与えないでください。

●モータは入力軸に接続してください。
●セットカラーは手動確認用としてご利用ください。
●スライダ移動終端（メカエンド）は使用しないでください。
●スライダ同士が押し付け合う使い方はしないでください。
●メカストッパ（干渉防止用）を取り付ける場合は、入力軸
　または駆動機器側に設けてください。
●モータ推力による押え付け動作はさせないでください。
　早期故障の原因になります。

■外部入力（標準）
入力軸径(mm)

推奨モータトルク 2N・ｍ～

φ10ｈ8

■基本仕様

※上記以外のカスタム仕様については、お問い合わせください。

2 3 4 5 6 7 8 9

PCS340100 PCS450100

34～272 34～136 34～90 34～68 34～76 34～64 34～54 34～48

基本型式

スライダ連数

ピッチ［使用領域］ （mm）

位置繰返精度 （mm）

スライダピッチ精度 （mm）

スライダ高さバラツキ （mm）

駆動方式

最大使用頻度

周囲温度

潤滑

±0.05

±0.1

±0.1（基準寸法に対して）

外部入力　（オプションでモータ用意）

60cpm（最大）

10～40℃

コスモグリス　ダイナマックスEP

入力軸

スライダ

8-M4深10
(駆動機器取付用)

(φ10ｈ8)

セットカラー

入力軸（直結）

L

H

０．2 ０．4 ０．６

4００

8００

可搬
質量

（ｇ
）

送り時間（ｓｅｃ）

２００

6００

10００

０

ＬＬHH

 

２００ヘ
ッ
ド
質
量
（
ｇ
）

４００

６００

２０
距離（ｍｍ）

０ ４０ ６０ ８０ １００

８００

１０００
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ピッチチェンジャー

■動作仕様

仕様

例）　本　体　幅：70mmタイプ　2連。
　　　ピッチ変更量：20mmから150mmに変更。
　　　　　　　　　150mmー20mm＝130mm
　　　送　り　角：ピッチ変更量/（1°あたりのピッチ変更量）
　　　　　　　　　　130mm/0.444＝292.5°

送りパルス数：送り角/モータstep角
　　　　　　　292.5°/0.036°＝8125パルス
　　　　　　　（AZモータ　分解能10000P/Rに設定の場合）

送り角の求め方　（入力軸の回転量）

6連

3連

7連

4連

8連

5連

9連

2連 A

B B B B

B B B B

A A A

A A A A

スライダ

本体幅 70mmサイズ
連数

ピ 

ッ 

チ

閉端（メカエンド） C

開端（メカエンド） D

使用
領域

A（最小）

B（最大）
（mm)

2 3 4 5

150

159.2

76

79.5

50

52.2

38

39.5

40

42.9

35

36.5

30

31.2

26

27

6 7 8

20

19.2

9

1°あたりの
ピッチ変更量 mm/1° 0.444 0.192 0.111 0.068 0.080 0.058 0.038 0.025

本体幅 100mmサイズ
連数

ピ 

ッ 

チ

閉端（メカエンド） C

開端（メカエンド） D

使用
領域

A（最小）

B（最大）
（mm)

2 3 4 5

272

282

136

141

90

94

68

70.5

76

78.4

64

65.4

54

56

48

49

6 7 8

34

29.2

9

1°あたりの
ピッチ変更量 mm/1° 0.843 0.373 0.216 0.138 0.164 0.121 0.089 0.066

※記号A・B・C・Dは下図及び次ページをご確認ください。
※角度あたりのピッチ変更量は目安です。（全機種）

本体幅 40mmサイズ
連数

1°あたりの
ピッチ変更量

ピ 

ッ 

チ

閉端（メカエンド） C

開端（メカエンド） D

使用
領域

A（最小）

B（最大）
（mm)

2 3 4 5

56

58

28

29

18

19.4

14

14.5

18

19.6

15

16.3

13

14

11

12.2

mm/1° 0.181 0.078 0.044 0.026 0.044 0.033 0.024 0.018

6 7 8

8

7.2

9
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■入力軸仕様
●入力軸1回転以内の正逆転でピッチを変更します。
●「ピッチ－入力軸　角度表」の動作ラインで開閉します。
●ピッチは回転量（パルス数）により変更できます。
●開端・閉端ともメカエンドがあります。
●下表の「使用領域」の範囲内でご使用ください。
●開端はメカエンドから25°の領域に停留を設けてあります。
●開端停留部からスライダが動き始める位置（25°付近）は、若干衝撃が発生します。
　この部分の常時通過は不具合の原因になりますのでご注意ください。
●使用領域の最大ピッチ（B）は、Dカットが右図のとおりの位置になります。
●閉端メカエンドには停留はありません。　　

例③　本体幅100ｍｍタイプ　3連
　　　ピッチ120mm　　40mmで使用する。
　　　・ピッチBからの移動量
　　　　136mm－120mm＝16mm
　　　　（136mmは使用領域B点）
　　　ピッチBからからの送り角
　　　　16mm/0.3727＝42.9° ⓐ
　　　・移動量　120mm－40mm＝80mm
　　　　送り角　80mm/0.3727°＝214.6° ⓑ

ピッチB（Dカット位置）を基点とした送り角の求め方

42.9°

214.6°

ⓐ

ⓑ

B
Dカット

開 閉

閉

開

0 360

D

C

25 Cd0

使用領域
Bd Ad

停留

B

入力軸角度（°）

ピ
ッ
チ（
㎜
） 動作ライン

使用領域

ピッチ-入力軸角度表開端

閉端
メカエンド（C）

90 180 270

開
閉

B

A

メカエンド（D） B

A

Dカット

ピッチBでは
Dカットが図示の
方向になります。

本体幅
40mm

連数
ピッチ・入力軸角度

使用
領域

メカ
エンド

最 

大

最 

小

閉 

端

開 

端

8

7.2

305°

0～25°（停留域）

2 3 4 5 6 7 8 9

300.6 294.7 286.6 274.3 286.9 280.3 272 260

56 28 18 14 18 15 13 11

36.1 37.9 57.2 44.2 61.2 65 66.2 92.2

58 29 19.4 14.5 19.6 16.3 14 12.2

A(mm)

B(mm)

Ad(°)

Bd(°)

C(mm)

Cd(°)

D(mm)

－

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

本体幅
100mm

連数
ピッチ・入力軸角度

使用
領域

メカ
エンド

最 

大

最 

小

閉 

端

開 

端

34

29.2

325°

0～25°（停留域）

2 3 4 5 6 7 8 9

319.3 312.1 302.8 290.1 295.7 285.2 271.3 252.3

272 136 90 68 76 64 54 48

36.9 38.4 43.5 43.1 39.6 36.6 47.4 40.2

282 141 94 70.5 78.4 65.4 56 49

A(mm)

B(mm)

Ad(°)

Bd(°)

C(mm)

Cd(°)

D(mm)

－

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

本体幅
70mm

連数
ピッチ・入力軸角度

使用
領域

メカ
エンド

最 

大

最 

小

閉 

端

開 

端

20

19.2

0～25°（停留域）

2 3 4 5 6 7 8 9

338.2 335.7 315 310.3 312 308.2 319 307.6

150 76 50 38 40 35 30 26

45.7 43.3 45 47 62 50.8 56.5 65.4

159 79.5 52.2 39.5 42.9 36.5 31.2 27

339.7 340 322 322 322 322 340 340

A(mm)

B(mm)

Ad(°)

Bd(°)

C(mm)

Cd(°)

D(mm)

－

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

ピッチ

角度

CLOSE OPEN



モータ名称

αSTEP AZ

オプション型式

MOZ48AK

モータ名称

αSTEP AZ

オプション型式

DMZ69AK

モータ名称

αSTEP AZ

オプション型式

MOZ24AK
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ピッチチェンジャー

モータ  オプション ・ 寸法図

●ドライバ・ケーブル及びコントローラはお客様がご用意ください。
●分解能10,000 パルス（0.036°/step）でご使用ください。分解能が荒いと振動が激しくなることがあります。

本体幅70mmサイズ
αSTEP AZを選べます。

■αSTEP AZ タイプ（オプション）
AZシリーズ
AZM48AK

DC24V±5％  2.2A
AZD-K（お客様ご用意）

名称
モータ型式
ドライバ型式
電源入力

本体幅100mmサイズ
αSTEP AZを選べます。

■αSTEP AZ タイプ（オプション）
AZシリーズ
AZM69AK

DC24V±5％  3.45A
AZD-K（お客様ご用意）

名称
モータ型式
ドライバ型式
電源入力

αSTEP AZを選べます。

■αSTEP AZ タイプ（オプション）
AZシリーズ
AZM24AK

DC24V±5％  1.6A
AZD-K（お客様ご用意）

名称
モータ型式
ドライバ型式
電源入力

本体幅40mmサイズ

(φ3)

11.75 L3

30

L3 ±0.02

Ｐ-Ｍ3深6

2-φ3F8深3

L4 L4

φ
6h
8

34 40

2-Ｍ2.5深5

(ピッチ)

常に等間隔

■本体幅40mmタイプ

100 80 456 －PCS080

型  式 L1 L2 L3 L4 P

140 120 32 896PCS120

（mm)

※モータ～ドライバ間などの接続ケーブルはお客様で

　ご用意ください。オリエンタルモーターの「AZシリー

　ズＤＣ電源入力」のカタログをご覧ください。

※１.幅40mm・70mmタイプはスライダにピンがあらかじめ組み込まれております。
　　 取り付けする部品に必要な穴を加工してご使用ください。

PLC

上位コントローラ

ドライバ

■制御について

（お客様）

（お客様）

10 L2 10
L1

34
40

12

2-φ2h7

4-Ｍ2.6深5

2

15
36

±
0
.15.
5

6 入力軸スライダ

入力軸

(Ｄ
カ
ット
)

26±0.02 ※1
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■本体幅70mmタイプ

240 203 4150 －PCS200

型  式 L1 L2 L3 L4 P

300 263 70 8210PCS260

■本体幅40mmモータ付 ■本体幅70mmモータ付

ケーブル長さ150

20 □
28

28 54.5
82.5

10
24

ケーブル長さ300

46 93
139

□
42

(ピッチ)

常に等間隔

(φ4)

φ
10
h8

15

18.5 L2 18.5
L1

L4 L4 L4

42

23

56

20
3

56
±
0.
1

L3 ±0.02

7

56 68

4-Ｍ3深6

4-Ｍ4深8

2-φ4F8深4

Ｐ-Ｍ5深10

入力軸

入力軸

スライダ

68

26.3 L3

0.
5

12 5

（mm)

42 ±0.02

※１.幅40mm・70mmタイプはスライダにピンがあらかじめ組み込
　　 まれております。
　　 取り付けする部品に必要な穴を加工してご使用ください。

2-φ3h7
※1
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ピッチチェンジャー

モータ  オプション ・ 寸法図
■本体幅100mmタイプ

PCS340

型  式
379

L1

488

343.5

L2

452.5

－

L4

120

L5

71.8

46.3

4

P

8

200

L3

360PCS450

（mm)

※１.幅100mmタイプはスライダに位置決め穴が加工されています。
　　 取り付けする部品にピンを組み込んでご使用ください。
　　 ピンはすきまばめとし、圧入しないでください。

■本体幅100mmモータ付

（ピッチ）

φ
10
ｈ
8

64
±
0.
02

84 98

14

40

82

22

3286

0.
5

34

20 L2 15.5

L1

L3±0.02

60

L4 L4 L4

L5 L3

5 12

常に等間隔

24

（φ6）

2-φ4F8深8
4-M4深8

98
φ
34

2-φ6F8深6

P-M6深12

φ10H8深23

8-M4深8

入力軸

スライダ

※1

セットカラー

115.5

（AZM69AK）
ケーブル長300

□
60

Ｃ
Ｌ
Ｏ
ＳＥ

Ｏ
Ｐ
Ｅ
Ｎ
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ピックアップシリンダ

製品記号の読み方

●PCS08040、12040に取り付け可能な上下ユニット。
●幅 7mm でコンパクトなサイズ。
●ストロークは 10mm、15mm、20mmの 3種類。
●狭ピッチ多連配置が可能

ブラケット
40BK：PCS40用ブラケット

動作確認センサ仕様
センサ型式

動作確認センサ
無記号：なし

S：１ヶ
SS：２ヶ

40BKPIC0710SZ－ － －SS ZE255B

※型式は下記表よりお選びください。

※1.ブラケット付きの質量です。
※2.センサは質量に含まれておりません。

■基本仕様

■センサ仕様

PIC0710 PIC0715 PIC0720
PIC0710SZ PIC0715SZ PIC0720SZ
10ｍｍ 15ｍｍ

単動押出型
0.4～0.6MPa

フルストローク　0.5ｓ以上(片側)
10～40℃

垂直下向きのみ
60CPM(max)
無給油

20ｍｍ

34ｇ 36ｇ 37ｇ
37ｇ 39ｇ 40ｇ
40ｇ 30ｇ 20ｇ

モデルNo.
モデルNo.( センサ付 )

使用圧力範囲

ストローク
動作方式

動作時間
使用温度
取付姿勢
使用頻度
給油
質量　　　　  ※1
質量 (センサ付 )   ※1,2
許容負荷質量

PIC0710-40BK
（ピッチチェンジャー用ブラケット付き）

PIC0710SZ-40BK-S-ZE255B
（センサ付き）

配線
方式

ケーブル
取出方向

ケーブル
直角方向

ケーブル長さ

2線式
1m 3m

直角方向 ZE235A ZE235B
直角方向 ZE255A ZE255B3線式

モデルNo.

ピッチチェンジャー
組合せ時
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■動作確認センサ

動作確認センサ

ピックアップシリンダ

接続

2線式タイプ

●プログラマブルコントローラとの接続

センサ
スイッチ

茶

青

プログラマブル
コントローラ
入力端子

（＋）
COM.

3線式NPN出力タイプ

●プログラマブルコントローラとの接続

センサ
スイッチ

茶

青

黒
プログラマブル
コントローラ
入力端子

（＋）
COM.

基本回路

● 3線式
センサ
スイッチ 負荷

茶
黒

青

DC4.5～28V

● 2線式
センサ
スイッチ

負荷
茶

青

DC10～28V

内部回路
ZE235

スイッチ
路 主 回

茶（＋）

青（－）

ZE255
茶（＋）
黒

青（－）

スイッチ
路 主 回

●PIC本体端面からの寸法を示します。
●「ON」の限界位置（目安）を示します。
●実際に取り付けの場合は、安全を見込んで後退は－側へ、前進は＋側へずらして取り付けてください。
●センサの飛び出し部が他の部品と干渉しないよう、＋10mm以上のスペースを確保してください。
●ピックアップシリンダ同士が密接する場合、マグネットの磁力が干渉し合い、センサの作動範囲が変化する可能
　性があります。
　特に、密着したり、離れたりする場合にはそれぞれの位置で作動範囲を調整・確認してください。この時、位置
　によっては、動作端の手前からONになる箇所もございます。また、運転前の動作確認を十分行なってください。

■センサ取付寸法

W
2

（
後
退
端
）

W
1

（
前
進
端
）

PIC0715SZPIC0710SZ PIC0720SZ

W1 W2 W1 W2 W1 W2

-4 32 1 32 6 32

仕様（ロボットケーブル）

ケーブル 直角方向

15.5

10
.5

センサ 寸法（ZE）

メーカー　

型式

配線方式

電源電圧

負荷電圧

負荷電流

ZE235

2線式

－

DC10～28V

2.5～20mA（25℃にて）

質量

株式会社コガネイ 

ZE255

3線式

DC4.5～28V

DC4.5～28V

40mA MAX

15ｇ（1m）　35ｇ（3m）
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寸法図
■センサなし

■センサ付

31

3946

6

st

L2

2

1

3.
5

31

ストローク調整ねじ
7

L1
5.
8

46.5(5)

5
40

L3
10
.5

34 12 2-M2.5

配管接続口（M3深3）

1.
9

先端ツール取付用

先端ツール取付用

ⓐ ⓐ 部 PIC0720形状

六角穴付きボルト
2-M2.5×8

PCS40用
ブラケット①

PCS40用
ブラケット②

六角穴付きボルト
2-M2.5×8

71

31

3946

6

L1
5.
846.5 6(5)

5
40

L3
10
.5

st

L2

スト
ロー
ク調
整範

囲
スト
ロー
ク調
整範
囲

2

131

ストローク調整ねじ1.
9

7

バッ
ファ
許容

範囲
バッ
ファ
許容
範囲

5571

マグネット

43
10

2-2.2キリ、3皿ザグリ

34 12

3.
5

2-M2.5

配管接続口（M3深3）
ⓐ

ⓐ 部 PIC0720形状

75.2

80.2

85.2

L1

19.7

24.7

29.7

L3

20.5

25.5

30.5

L2

長さ

10

15

20

st

ストローク

PIC0715

PIC0720

PIC0710

型　式

75.2

80.2

85.2

L1

19.7

24.7

29.7

L3

20.5

25.5

30.5

L2

長さ

10

15

20

st

ストローク

PIC0715SZ

PIC0720SZ

PIC0710SZ

型　式

PCS40用
ブラケット①

PCS40用
ブラケット②

（mm)

（mm)



17

■PCS40用ブラケット詳細

寸法図・事例

ピックアップシリンダ

②詳細

7

50

2.
5

45

7.
5

35
13

24
18

14

2-φ2.8

2-M2.5
2-2.8キリ、5皿ザグリ

1
1

2-
φ
2ｈ
7

平行ピン

①詳細
68

55
.7

7

8
34

2.
5

45

12
6

14
6

7

φ5深ザグリ深3
2-2.8キリ、

2-φ2.8
2-M3
M3深3

4-φ2　　+0.02+0.01　

■使用事例

ピックアップシリンダ
PIC0710-40BK

ピッチチェンジャー
PCS12040F6-MOZ24AK

薄型インデックスユニット
X3016WB

～Φ6鉄球のピッチ変更搬送事例～
※写真は実際の形状と一部異なります。

■ピッチチェンジャー組合せ時寸法図

35
.5

36 49

85

PCS 40+PIC07□-40BK080
120



■ PCS選定上の注意

■  PCS使用上の注意

●当該製品は水平軸で使用してください。上下軸では使用でき
　ません。
●搬送質量により送り時間が変わります。必要とされる送り時
　間から搬送質量を確認してください。グラフの許容値を超え
　た仕様で運転すると脱調・振動等による供給不良及び破損に
　つながります。
　安全を考慮して仕様を確認のうえ選定してください。
●各スライダ間のピッチは常に一定に変化します。各スライダ
　ごとを個別で動かすことはできません。
●ピッチは回転量（パルス数）により変更できます。
●入力軸は360°以内で正逆回転させます。一方向連続回転で
　ご使用になりたい場合は、別途お問い合わせください。
●使用領域内で使用してください。
●メカエンドへの衝突、ヘッド同士をぶつける使い方、スライ
　ダにストロークを規制するストッパをつけるなどをしないで
　ください。
　早期破損の原因になります。
●振動の大きな環境では使用しないでください。共振等により
　能力が著しく低下する恐れがあります。
●高速域で使用される場合、コントローラ側の応答速度の遅れ
　により供給ミスやタイミングずれが生ずることがあります。
　周辺機器の選定にも十分注意してください。
●詳細寸法はCADデータをご確認ください。
●モータオプション付は、寸法図の位置に取り付けられます。
　取付方向を変更する場合は、お客様にてご対応ください。

●ご使用の前に取説をお読みになり、安全に正しくお使いくだ
　さい。
●本体の位置決め穴にピンを打ち込まないでください。破損の
　恐れがあります。
●駆動部には安全カバーを取り付けてください。
●スライダに搭載するヘッド部は必要によりお客様にて安全カ
　バーを取り付けてください。
●十分な剛性のある架台に取り付けてください。
●スライダに搭載するヘッド部は、能力表の範囲内でできる限
　り軽くして、オーバハング量を抑え製作してください。
●スライダに搭載するエア機構のエア配管・センサ線等の負荷
　抵抗が大きいと能力を発揮できません。配管・配線はスライ
　ダ動作の抵抗にならないよう十分ご配慮ください。
●スライダに外部から力が加わらないようご配慮ください。早
　期破損の原因になります。
●スライダのガイド部などからグリスの飛散する恐れがありま
　す。
　ワークピースや周辺部品へ付着が心配される場合はヘッドを
　オーバハングさせたりカバーを設けるなどの対策を講じてく
　ださい。
●異物をスライダ部に落とさないでください。挟んだり、内部
　に侵入すると動作不良の原因になります。
●ピッチ使用領域内で使用してください。メカエンド付近はガ
　タが大きく、動作時の衝撃も大きくなる場合があります。
●ステッピングモータはドライバの停止時電流を極端に下げら
　れますと励磁トルクが弱くなり、振動や脱調等による供給不
　良や破損につながります。
●オプションモータの加減速時間は40ms 以上を目安にしてく
　ださい。無理な負荷を製品に加えると早期破損の原因になり
　ます。

■ PIC使用上の注意

・このカタログの掲載内容（製品仕様および諸言など）は製品改良のためにお断りなく変
更することがあります。

PCS・PIC注意事項
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●モータの発熱は70℃以下にしてください。
　これ以上になりますと内部部品が早期に劣化し寿命低下や故
　障の原因になります。
●標準でセンサは装備していません。ドグ及びセンサは、入力
　軸駆動機器取付用タップを利用して取り付けてください。
●モータの制御装置は使用方法に沿って取扱説明書をお読みい
　ただき正しく配線してください。
●高圧線や動力線との平行配列や、同一配線の使用は避けてく
　ださい。誘導による誤動作の原因となります。

●本製品にはマグネットが内蔵されています。磁性体を嫌う環
　境（鉄粉堆積、周囲のシリンダセンサ、ワークなど）ではご
　注意ください。
●製品を取付する際は、ブラケットの連結ねじを外し下図の状
　態にして、ブラケット①をピッチチェンジャーに取付し、そ
　の後ブラケット①、②を再度連結してください。

●ピッチチェンジャー以外に取り付ける場合は、ブラケット連
　結ねじや位置決めピンが飛び出ていますので、干渉しないよ
　うご注意ください。また、ブラケット連結ねじが固定できる
　スペースを確保してください。
●先端部には、バッファ機構があり、ジョイントが先端ツール
　取付面から飛び出る事があります。ジョイント部に被らない
　ようにするか、逃しを設けてください。

ブラケット
連結ねじ

ブラケット①

ブラケット②

ジョイント

7.
5m
m
以
上

逃がし
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