
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

X6091B 

■仕様              

■動作モーション（特殊）              

サイクルタイム 1.1sec 

確動機構により、狭スペースに 

確実に供給‼ ワークの位置決めには、 

センタリング精度の高い 

エコモデルチャックを使用。 
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・ 30年以上実績のあるカム式 PPUに、 
サイドヘッドタイプを新たにラインナップ。 

 

・ アームレス仕様で、動作部がコンパクトに。 
 

・ 1モータを 1回転させるだけの簡単制御で 
前後・上下のゲートモーションを実現します。 

 

・ カムは自在に設計可能。 
ご希望の動作に合わせた特殊カムも 
設計いたします。 
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モデルNo. X6092B X6091B

ストローク（最大） X：80mm　Z：20mm X：100mm　Z：30mm

位置繰り返し精度 ±0.015mm

X6092B 
※実際の色とは異なります。 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 〒399-4583 長野県上伊那郡南箕輪村2380-480 
TEL 0265-76-0001   FAX 0265-76-9601 20241206 

X6091B 

ACモータ 
（三相 200Vブレーキ付） 
 

インバータ 

メカコントローラ 

I/O 

I/O 

ネットワーク 

 

MCR3-12 

FR-E820-0.1K（三菱（株）） 

） 

4IK25GN-SW2M 
ギヤヘッド 

4GN9K 
（オリエンタルモーター（株）） 

■システム構成例              

■寸法図              

開閉器 
ブレーキ 

※本図は簡略図です。詳細は、PPUの取扱説明書や、モータ、インバータのメーカー取扱説明書を確認してください。 
※      は、お客様にてご用意ください。 
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トッププレート　詳細
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メカコントローラカバー
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上下位置
調整機構

X6092B 


